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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot polegajacych na rozebraniu elementéw drogi: nawierzchni z kostki betonowej, nawierzchni gruntowej
utwardzonej mieszanka tluczniowo-zwirowa, warstw konstrukcyjnych z kruszywa oraz gruntu stabilizowanego
spoiwem hydraulicznym, poboczy z kruszywa, obrzezy, faw betonowych, balustrad, plotkéw naprowadzajacych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Szczegotowej Specyfikacji Technicznej jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbiorki z ewentualnym wywiezieniem gruzu i ztomu wszystkich elementdéw drogi itp. wyszczego6lnionych
w przedmiarze.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
z okresleniami podanymi w STWIORB DM 00.00.00.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWIORB oraz zaleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Materialy z rozbidrki nieprzewidziane do ponownego wbudowania, ktére nie zostaty okreslone jako wlasnosé
Zamawiajacego stanowig wilasno§¢ Wykonawcy i powinny by¢ na jego koszt usunigte z zachowaniem przepisow
ochrony $rodowiska.

Wszystkie materiaty pochodzace z rozbidrki podlegaja ocenie Inzyniera/Kierownika Projektu, co do ich
przydatnosci do ponownego wbudowania na przedmiotowej inwestycji. Materialy zakwalifikowane przez
Inzyniera/Kierownika Projektu jako przydatne, powinny by¢ oddzielone od innych i sktadowane przez Wykonawce
do czasu ich ponownego wbudowania. Pozostate materialy, nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania, nalezy usung¢
poza plac budowy na koszt i odpowiedzialnos¢ Wykonawcy robot.

3. SPRZET

Zastosowany sprzet winien by¢ zgodny z projektem organizacji rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt technologii, organizacji i harmonogram robdt
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Wszystkie obiekty znajdujace si¢ w pasie robdt, nieprzeznaczone do usunigcia, powinny byé przez
Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktére maja by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub
zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez
Zamawiajacego.

Jesli dokumentacja projektowa nie =zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidérkowej,
Inzynier/Kierownik Projektu moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.

Wykonawca moze przystapi¢ do robot rozbiorkowych dopiero po wykonaniu i odbiorze tymczasowej
organizacji ruchu.

Roboty rozbidrkowe elementow drog zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWIORB lub wskazanych przez
Inzyniera.



Strona 2
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.01.02.04 ROZBIORKI
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w STWIORB lub przez

Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w dokumentacji projektowej lub wskazane przez Inzyniera.

Doty (wykopy) powstale po rozbidérkach znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa bgda wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéow drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wszystkie elementy stanowigce wlasno$¢ Zamawiajacego, mozliwe do powtdrnego wykorzystania,
Wykonawca powinien przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

Balustrady drogowe, ktore nalezy rozebra¢ w niezbednym zakresie na wlaczeniu projektowanej §ciezki pieszo-
rowerowej, nalezy wykorzysta¢ do ponownego montazu w lokalizacji zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca powinien przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Musi by¢ zgodna z DM 00.00.00.
Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie zgloszenia kierownika budowy.
Sprawdzeniu podlega zgodno$¢é prowadzenia robdt z Projektem technologii i organizacji robot rozbidérkowych.

7. OBMIAR ROBOT.

Dla nawierzchni — m?;
Dla obrzezy— m;
Dla taw betonowych — m?;

Dla balustrad i ptotkow naprowadzajacych — mb.

8. ODBIOR KONCOWY.

Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej
wedlug zasad podanych w normach i STWIORB DM.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCL.

Ogolne warunki ptatnosci okreslone s3 w STWIORB DM.00.00.00.

Cena jednostkowa uwzglednia:

- zapewnienie niezbgdnych czynnikéw produkcji,

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie i zabezpieczenie robot,

- oczyszczenie, posegregowanie i zabezpieczenie materialow przeznaczonych do ponownego
wbudowania (w tym dla rozbiorki kostki betonowej, krawegznikow, obrzezy oraz balustrad obejmuje
réwniez odkopanie materialdow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem, zerwaniem podsypki cementowo-
piaskowej i ewentualnie law),

- transport materialow Zamawiajacego na wskazane sktadowisko,

- odwoz materialow z rozbidrki nienadajgcych si¢ do wbudowania na sktadowisko Wykonawcy
i zutylizowanie,

- uporzadkowanie terenu.

Koszt wywozu i zagospodarowania gruzu 1 materialdow z rozbidrki oraz oczyszczenia materialow
petnowartosciowych z rozbiorki w zalezno$ci od pozycji przedmiarowej mogg stanowi¢ odrgbna pozycje lub zostaé
wkalkulowane w poszczegolne koszty jednostkowe robot rozbiorkowych.

Ptaci si¢ za wykonang ilo$¢ jednostek rozebranych elementow, wg rzeczywistego obmiaru dokonywanego
w trakcie prowadzenia robot. Wszystkie rozbieznosci z iloscia podang w projekcie i STWIORB musi zaakceptowac
Inzynier.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Maszyn Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia 1972 1.
Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym. Zatgcznik do zarzadzenia Ministrow Transportu
1 Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych Nr 184 z dn.1990r.



